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Note: All scans were performed in one setup and cover the different surface colors and morphologies. 

 

4. Data     

Parameter  Value 
Reflective/Diffusive/Transparent/Translucent  Diffusive 

Lens focal length(mm)  150 

Working Range (mm)  70 

Precision (µm)  25 

Stand Off (mm)  145 

Max. Data Rate (KHz)  9 

Lateral Resolution  ‐ 

Z Resolution  ‐ 

Application Category  ‐ 

Note: the values specified in the table above depend on the lens chosen by the customer.   

 

Figure 13 ‐ Cross section profile on region B – height measurements Figure 12 ‐ Cross section profile on region B – lateral distances 


